
DINÁMICA 

La Dinámica es la parte de la mecánica que estudia 
las causas del movimiento  

El estudio de la Dinámica está basado en dos leyes : 
1ra. Ley : Equilibrio 

2da. Ley : fuerza - aceleración  
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2da.  LEY  DE NEWTON 

La aceleración que adquiere un cuerpo es directamente 
proporcional  de la fuerza resultante e inversamente 

proporcional a su masa  
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La aceleración y la fuerza 
resultante tienen la misma 

dirección y sentido  
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UNIDADES DE FUERZA 
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EJEMPLO 1 

Calcular la aceleración. 
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Calcular la aceleración. EJEMPLO 2 
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Calcular la aceleración. EJEMPLO 3 
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Calcular la aceleración. EJEMPLO 4 
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Calcular la aceleración. EJEMPLO 5 
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Calcular la aceleración. EJEMPLO 6 
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COMPONENTES DE UN VECTOR 
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EJEMPLO  
Hallar las componentes 
 del vector. 
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Calcular la aceleración. EJEMPLO 7 
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Calcular la aceleración. EJEMPLO 8 
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