
VECTORES 

Los vectores son segmentos de recta orientados 
 (flechas ). 

Elementos de un vector 
 
 * Módulo  
               Es la longitud del vector 
 * Dirección 
                Es la recta que contiene al vector 
 * Sentido 
                 Es el lugar  al que apunta el vector 
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Magnitudes Vectoriales 

F=4[N] 
Módulo :  F=4[N] 
Dirección: Horizontal 
Sentido : Positivo 
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v
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Dirección: Horizontal 
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EJEMPLO 2 

Calcular el vector resultante. 

a


b


c


a


b


c


R


EJEMPLO 3 
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Calcular el vector resultante. 
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2. Halla el módulo de la resultante. 
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3. Halla el módulo de la resultante. 
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DIFERENCIA VECTORIAL 

Es un caso particular de la suma. 
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El vector –B es un vector del mismo módulo y dirección B 
 pero de sentido contrario. 
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EJEMPLO Dos vectores A y B forman 35 grados con  
 módulos 10 y 15, calcular  A – B. 
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EJEMPLO 

Expresar los vectores  A-B en función de los vectores D y C, la 
figura es un paralelogramo, M y N son puntos medios de sus 
respectivos lados.  
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